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1. Opis techniczny

1.1 Podstawa opracowania

Projekt opracowano na podstawie:
» Zlecenia UM Ostrow Mazowiecka
Wizji lokalnej;
mapy sytuacyjno wysokosciowej w skali 1:500

Y V V

rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. nr 177 z 2003r. poz. 1729),

» rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (zat. do
Dz.U. nr 220z 2003r., poz. 2181)

1.2 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt Sciezek rowerowych o dtugosci ok.
17km, na terenie miasta Ostréw Mazowiecka.

1.3 Charakterystyka

Wiekszos$¢ projektowanych odcinkéw Sciezek zlokalizowanych jest wzdtuz dréog publicznych
miasta Ostréw Mazowiecka. Fragment ciggu pieszo — rowerowego zlokalizowany jest wzdtuz
drogi powiatowej (ulica Duboisa). Fragment Sciezki zlokalizowany jest wzdtuz drogi dojazdowej
przy drodze krajowej (ul. Biata).

1.4 Przewidywany termin zmiany organizacji ruchu

Projektowana zmiana organizacji ruchu ma charakter tymczasowy. Termin wprowadzenia
niniejszego opracowania uzalezniony jest od terminu wytonienia wykonawcy robdét. Roboty

prowadzone bedg w IV kwartale roku 2017 i I-lll roku 2018.

1.5  Opis projektowanych rozwigzan

W ramach budowy przewiduje sie:
e budowe sciezek rowerowych
e budowe ciggdw pieszo-rowerowych
e budowe/przebudowe chodnikéw
e budowe/przebudowe kanalizacji deszczowej
e budowe/przebudowe rowéw odwodnieniowych
e zagospodarowanie terenu zielenig i matg architekturg
e budowe miejsc parkingowych dla roweréow
e budowe paséw dla rowerdw



e przebudowe kolizji
e projekt statej organizacji ruchu
e budowe miejsc parkingowych dla samochoddéw

Roboty zwigzane z budowg projektowanych ciggdéw realizowane bedg w co najmniej
kilkunastu etapach. Kolejnos¢ i rodzaj etapdéw uzaleznione jest od podziatu robdt na odcinki,
jaki przyjmie Inwestor.

W trakcie realizacji robdt stosowac nalezy przedstawione schematy.
1. Schemat | — dla robét odbywajacych sie bezposrednio przy krawedzi jezdni
2. Schemat Il - dla robdt odbywajgcych sie w pasie drogowym, oddalonych od
krawedzi jezdni.
Szczegbdtowe schematy dla konkretnych przypadkéw nalezy opracowac na etapie

wykonawstwa.

Nie przewiduje sie przerwy w ruchu drogowym powstatych w wyniku prowadzonych
prac drogowych w zwigzku z realizacjag robot. Kierownictwo robdét powinno mie¢ do
dyspozycji, co najmniej 2 przeszkolonych i odpowiednio wyekwipowanych pracownikow —
sygnalistow do kierowania ruchem oraz na wypadek potrzeby chwilowego wstrzymania ruchu
z uwagi na rozfadunek materiatéw budowlanych, przejazd sprzetu budowlanego, itp.
Kazdorazowo po zakoriczeniu robdt drogowych nalezy zabezpieczy¢ i dostosowacd
oznakowanie tymczasowe do panujgcych warunkéw drogowych. Pojazdy biorgce udziat w
robotach muszg by¢ wyposazone w ostrzegawczy sygnat swietlny.

Po zakonczeniu prac nalezy przywrdci¢ oznakowanie do stanu z przed rozpoczecia robot
Za prawidtowe zorganizowanie tymczasowej organizacji ruchu odpowiedzialny jest kierownik

budowy.

1.6  Parametry znakéw

Do oznakowania robot nalezy zastosowaé znaki pionowe ,Srednie”, ktérych lica muszg byé
% Y Y

wykonane z folii odblaskowej typu 2.

Opracowata:
mgr inz. Renata Kozak



